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1. 2018_EU_Masters-22080LoRa (RN2483 modul)

A gyakorlat els6 harmada a 2018 szeptemberi Masters konferencian megtartott 22080 LoRaWAN Arduino-
Node RED workshopra épiil. A gyakorlatok angol nyelv(i dokumentumai:
C:\LoRaWAN-Workshop\Beszallitoi-eloadasok\8 Microchip 22080 LoRa

Ezen belll a gyakorlatok leirdsa a Presentations mappdban talalhaté.

SODAQ ExpLoRer Hardware Information: Appendix A fliggelék 1-3 oldal

ARDUINO IDE v1.8.5 telepités: APPENDIX B fliggelék 1-4 oldalak

Inditsuk el az arduino.exe programot és allitsuk be a file meni Bedllitasok mentjében az Arduino
forrasprogramok Sketches mappajanak az elérési Utvonalat:

Bedlitdsok Haldzat

Vazlatfizet helye:

C:'\LoRaWAN-Warkshop\Beszallitoi-eloadasok8_Microchip_22080_LoRa'\2018_Ell_Masters-22080LoRa'Sketches Béngeszes
Szerkesztd nyelve: Rendszer alapértelmezett ~ | (Arduino Ujrainditésa szilkséges)
Szerkesztd betliméret: 12
Felilet skala: Automatikus | 100 = % {Arduino Gjrainditésa szilkséges)

Bvebb kimenet mutatésa ekizben: [ fordits feltéltés

Fordita figyelmeztetések: Semmi v

Sor szamok megjelenitése

(] kod dsszezéras engedélyezése

Kidd ellendrzése feltiltés utan

[ kiils& szerkesztd haszndlata

Agresszivan cache forditott mag

[ ] Frissitések ellendrzése inditaskor

Vazlat fajlok frissitése (j kiterjesztésre mentésnél (.pde -> .ina)
Mentés ellendrzéskor vagy feltdltéskor

Tovabbi Alaplap+kezeld URL-ek: |http://downloads. sodag.net/package_sodaq_samd_index.json ﬁ

Tovabbi bedlitisok szerkeszthetdk kizveten

C:\UsershtholmanAppDataLocal\Arduino 15 \preferences. txt

c=ak akkor szerkeszd, ha az Arduino nem fut!

0K Mégse

Telepitstuk az 1.6.17 SODAQ panel support package csomagjat, majd zarjuk le a Boards Manager-t.

A 2.7.2 TTN konyvtar tomoritett ZIP valtozatat elhelyeztiik a Sketches/Libraries mappaban:
C:\LoRaWAN-Workshop\Beszallitoi-eloadasok\8_Microchip_22080 LoRa\2018_EU_Masters-
22080LoRa\Sketches\Libraries\arduino-device-lib-2.7.2.zip konyvtarfajlt adjuk meg az Arduino\Vazlat\Kényvtar
tartalmazasa\.ZIP hozzdadasa ... menlipontban: B fliggelék 1-6 oldal


file:///C:/LoRaWAN-Workshop/Beszallitoi-eloadasok/8_Microchip_22080_LoRa
file:///C:/LoRaWAN-Workshop/Beszallitoi-eloadasok/8_Microchip_22080_LoRa/2018_EU_Masters-22080LoRa/Presentations/22080_IoT2_LabManual.pdf
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Az ezk6zok fémeni Alaplap menijében valasszuk ki a SODAQ Explorer panellinket:

@ PassThrough | Arduing 1.8.5
Fajl Szerkesztés Vazlat Eszkdzdk Sigd

Automatikus formazas Ctrl+T

Wazlat arhivalaza

PassThrough Kédolss javitsa & tjratsltés

10| bottom righty Soros monitor Ctrl+Shift+M

ii . Soros plotter Ctrl+5Shift+L

ij | W01 Firmware Updater

lE_v Y3 reset - "SODAQ ExploRer" 4 Fy

ii Y3 geL Ve Port Ardu?noMega or Mega 2560
18 Alaplap info beszerzése T e L

19 Arduine Leonardo

a0 r Programozd: "AVRISP mkll” Arduino Leonardo ETH

21 Bootloader égetése Arduine Micro

23 Arduino Esplora

24 Arduing Mini

35_‘ Arduino Ethernet

Ei Arduino Fio

. Arduino BT

29 LilyPad Arduino USB

jl LilyPad Arduino

33 Arduine Pro or Pro Mini

33 Arduino NG or older

3*_1 Arduino Robot Control

j: Arduino Robot Motor

37 0 Arduino Gemma

38 Adafruit Circuit Playground

_3; MICROCHIF PROVIDES THIS SOFIWARE CONDITIONALLY UPBC Arduine Yan Mini

0 Arduino Industrial 101

42 Linine One

43 - Arduine Uno WiFi

jj I SODAQ SAMD (32-bits ARM Cortex-M0+) Boards
4g YTMBOLIC CONSTANTS SODAC Autcnomo

47 SODAC Autonomo Beta

43 // Arduino Serial Interfaces

49 gdefine loraSerial Serial? L LA T
50 $define debugSerial SerialUSB SODAC Autonomo with Serial3
f‘i N _ _ N SODAC Autonomo with Serial2 and Serial3
) st s e i et Sopuaumoma i
541// . —
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Arduino programfejlesztési lépések: sketch/forrasprogram felépités, forditas, bootloder betéltés, program
futtatas, bootloader- monitor soros portok és hasznalatuk: B1-12.

Arduino\File\Uj: Sketch feléptés
Arduino\Példak\01Basics\Blink Valtoztassuk a villogtatasi paramétereket
Prébaljuk ki a bootlodaert és a programfuttatast!

Labl1 Arduino PassThrough sketch, LAB1 gyakorlat, DEVEUI kiolvasasa és felirasa: LAB1 1-8

LAB2 LORIOT Enroll Device meniijében a DEVEUI azonositdhoz hozzuk Iétre az OTAA aktivalashoz sziikséges
APPEUI/JOINEUI és APPKEY kulcsokat. Ezeket beirjuk a LAB3_Solution Sketch 90. és 91. sordba, amivel a
SODAQ Explorer fel fogja programozni az RN2483 modul OTAA kulcsait.

LAB3 Solution sketch programmal a SODAQ Explorer LoRaWAN halézatba kapcsolasa. Homérséklet méré
szenzor és RGB ledvezérl6 alkalmazas (O=fehér, 1=piros, 2=z6ld, 3=kék, 4=cian, 5=sarga, 6=lila, 7=kikapcsolas
) futtatdsa, az adatforgalom megfigyelése a SODAQ panel soros monitorjaval és a LORIOT Sample
alkalmazasaval a LoRaWAN halézatban: LAB3 1-18.

Node-RED alkalmazas szerver telepitése Windows 10-re
A Node RED (16.14.2) telepitése: https://nodered.org/docs/getting-started/windows
Node-RED Dashboard telepités:

cd C:\Users\**username**\.node-red

C:\Users\**username**\.node-red>npm install node-red-dashboard
Node RED leiras: https://nodered.org/docs/user-guide/
Node RED kiszolgalé elinditas: c:\node-red

Ap 19 - [info]

Jelcome to Mode

[

(%]

3 ha

MR R

[
O D

(]

m-generated key.
reason, your credentials

e to delete it and re-enter

' option in
dentials



https://nodered.org/docs/getting-started/windows
https://nodered.org/docs/user-guide/
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Node-RED grafikus flow szerkesztés Chrome béngészével:

Grafikus Flow szerkeszt6 megnyitasa béngészében az ,,Import Flow” funkcidval: http://localhost:1880/

N o %
X QSO/SWL real time maps and I X | § Your Logbook Q50s x B Node-RED x +

< C  ©® httpy//127.0.0.1:1880/%flow/a349d42a8e9d4291 2 4w D EE 0@

E Mode-RED : Sidebar... =% ChipCAD Warkshaop... .'_s‘ FRED: Front End for... @ Websocket 'y, is

ss B Bisnode | PartnerCo... a Google Assistant an...

Q - a i@ | x| |~
Import nodes
v common all | unused
| inject I1J:I Clipboard Paste flow json X select a file to import

| complete ¢| | @ Me
'I catch ¢|

r ) Rendezés » Uj mappa == ~ [

| status |_IJ:| Jall o

>

4

<« Beszallitoi-eloadasok » 9_MNode-RED_alkalmazas-szenver w 4] O Keresé

9 Mode-RED_alkalm...

telepit Tipus M
e 1
|~ link in [m] test JSON fil
\imjﬁ teszt ¢ Internet-parancsik...
T T Zsofi Q{ Micremite_Multicast json JSON fajl
] Micromite-Sensor-Mode_Dashboard.json JSOM fijl
¢I link out | EH Ezagép & N ! !

% Running on Windows - Node-RED Internet-parancsik...

. 3D objektumok

comment | B Asztal
@ Dokumentumok

+ function =] Képek

; i A Letoltések

i c 1 -

2 function () B videsk

o e J’] Zene

T SIED (8] Heli lemez (C: v < >

¢I change |1J:| Fajinév: w | | JSON-fjl (*json) ~

& Al Megnyitds Mégse
8 Node-rED X > Node-RED Dashboard x|+ N - o X
<« C @ http:/127.0.0.1:1880/#flow/de3eTbch.Tbdeds

2% DEe»0@ :

&8 NodeRED:Sidebar.. > ChipCAD Workshop.. % FRED: FrontEnd for.. em Websocket ntan.. A Attekintés - ChipCA. Imported From IE Imported From Fire.. @B YouTube M Gmal @ 2dap @ dissip

Bl Bisnode | PartnerCo... b Google

a Flow 1 22080 Lab4 BP1-LORIOT

+ v || it debug i@l e -

f\: Smérsé (=, - Hmérsé idd fliggvény B:
u y .

Acuals nomerséicet ||

") e
let P - P

k EEEAD g Tréning és 22080 > json LED kodok LED kod-id6 fuggvény B:
u =T @ connecied

O szin dekodoids () AKlualis LED szin D

b

¢ S Fenér

f . L

s L

link call
2 ink call ) T
e
link out .
o linkou | Kek  ( ;& e
S0 R =) Szinkddolas JSON sztringbe | ] Tréning és 22080
comment | . . T

- Gian (7 @ connected
v function Sarga ()

e —— Lila

I L

2 function )

P n Kikapcsolés

v 7
§ h o]

. change ()



http://localhost:1880/
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Kezel6i felilet (Ul) megnyitasa bongészében: http://localhost:1880/UlI

Node-RED Ul kezel&feliilet a Chrome bongész6 masik szekcidjaban: http://localhost:1880/ui

« C @ [iipilocainostaBEOj» /0 socketid =mAlnguOKTymiTpxgAAAD e« DREEX»O0@ :
B Hode-RED: Sidebar,. @ CHOCAD Workshop.. % FRED FrontEnd or.. am Websocket .7y is [ Dsnode | PetnecCo.. A Google Assisunan.. A Anekintés - ChCA maorted From € ported From Fire.. B0 YouTube M Gl @ ada

Sodaq Masters 22080

H t ED éllapot L
Aktualis hémérséklet Aktudlis LED szin ki FEHER
LED kod-id6 faggvény “
8
¢
23.6 .
0
Hémérséklet-id6 fliggvény 204244 204344 204526 CIAN
»
= SARGA
2
H—_— LA
L]
84244 18434 204525 KIKAPCSOLAS

SODAQ MASTERS -22080 Flow felépitse és miikodése:
Baloldali paletta: node kényvtar I/O és feldolgozési feladatokhoz
Munkalap: Flow adataramlas megszerkesztésére

Jobboldali paletta: hibakeresés céljara, a nodok paraméterezésére és sligdjanak a megjelenitésére


http://localhost:1880/ui
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Micromite GPS LoRa MOTE (RN2483 modul)

- Micromite felépités:
https://geoffg.net/micromite.html, https://geoffg.net/About.html,
https://geoffg.net/micromite.html, https://geoffg.net/MicromiteMX170.html
https://geoffg.net/micromite.html#Downloads, Magyar nyelv{ kézikonyv

- _ és optimalis hasznalata
Online MM Edit Help: https://www.c-com.com.au/html|2/index.htm
Toltsik le és telepitsiik az MMEdit prgramot:
https://www.c-com.com.au/stuff/MMedit3.8.1 setup.exe
A: Allitsuk be az MM Edit programban a Micromite forrasprogram szintaktika kezelését:

File Edit Connect Macro Program Advanced Font View BookMarks Help Micromite MK2 V5.3

|8 alal® =] =]« [wn === [R[E[8][2] <[]+ [« [+[SIMM]D] £ |

B: Allitsuk be a siigd mendi tartalmat és az MM Edit preferalt m(ikddési médjat a
Files/Preferences meniipontban:

B preferences — m} . :
‘ bicromite_ME2Z_ V5.3
{ Advanced
enu title Help file (startwith hitp:// forweb addresses) About
N | “ | @ Syntax Help
”MOTE Specs |”C'\LDRaWANfWDrkshDp\Beszﬁllim\feIDﬁdasDR\?_M\chmite_GPS_LDRﬁ_| Browse. . @ MM Edit Hel
it Help
”SCH | “C'\LDRaWANfWDrkshDp\Beszﬁllim\feIDﬁdasDR\?_M\chmite_GPS_LDRﬁ_| Browse. . @
[Kezikimes | [CALoRawANWarkshoph Beszallineloadasoki?_Micromite_GPS_LoRs_| | Browse @
- - - - MOTE Specs
”Mlcmmlte Mam,| “C.\LURaWAN-WUrkshDp\Beszallltu\-EIUadasUk\?_M\crUmlte_GPS_LDRa_| Browse... @
F I | [ Browe. | [X] SCH
Auto-Backup Time:  Folder | Kézikﬁny\.f
Browse... - -
”D H' | Micromite Manual
[dUse ext Term “ | Browse. . -
Change Log
Farmat KEYWORDS as a 5 Setclock onload [ Auto crunch on load Conflguratlun report
e C—— S . <versle |3 [ Auto run an load Delete hlank lines Error Ic'g
[]Save config in BAS CLS on lnad [JUse drive A Clear Error LC'Q
[ Start with new file [ Save before load Check for updates
[ Always startwith these settings:
[ Show line numbers [ Auto indent [A Colour
[1Show line endings [ Show indent M Indent labels
UPPER case keyword Dios line endings < > Tahstop Sawve
< > |Fant size Exit

MOte SpeCS: C:\LoRaWAN-Workshop\Beszallitoi-eloadasok\7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE\Micromite-LoRa-Mote_GPS-Sensor-Multicast_Specification-5V10.pdf
SCH. C:\LoRaWAN-Workshop\Beszallitoi-eloadasok\7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE\MGLM-03_SCH.pdf

T
KeZ| konyV: C:\LoRaWAN-Workshop\Beszallitoi-eloadasok\7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE\Micromite_férmver\Micromite_Kezikonyv_5v4.pdf

M Icrom |te M anua I . C:\LoRaWAN-Workshop\Beszallitoi-eloadasok\7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE\Micromite_formver\Micromite Manual.pdf

Nézziik meg a Help meniiben a beallitott dokumentumok kénnyd elérhetdségét!
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https://geoffg.net/micromite.html
https://geoffg.net/About.html
https://geoffg.net/micromite.html
https://geoffg.net/MicromiteMX170.html
https://geoffg.net/micromite.html#Downloads
file:///C:/LoRaWAN-Workshop/Beszallitoi-eloadasok/7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE/Micromite_firmware_5v05.03/Micromite_Kezikonyv_5v4.pdf
https://www.c-com.com.au/MMedit.htm
https://www.c-com.com.au/html2/index.htm
https://www.c-com.com.au/stuff/MMedit3.8.1_setup.exe
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- MM Basic programozas, program futtatds, hibakeresés a LED-villogtatas.bas programmal
Nyissuk meg a LED-villogtatas.bas programot a File/Open menibdl:

&« v g < Beszallitoi-eloada... » 7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE v | 0 D Keresés: 7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE

" MNév Médositas d
7 Gyors elérés
Budapest-Miland-Budapest_repiilé_GP5_kivetése

fin ChipCAD Elektronikai Disztribicié Kft Micromite_firmware_5v03.03
& Creative Cloud Files Micromite_firmware_5v05.04
I Micromite_GP5-GNS5S_Adeunis-Semtech-GPS-MOTE_paylead-formats
@ OneDrive - ChipCAD Elektronikai Disztribuicis Kft Micromite_LoRa-medulation_measurements
I £z gép Micromite_Sensor_Board

Micromite-Bulk-Programmer
i 3D objekt k
| < 30 objektuma Pressure-altitude

L] sate RN2483A-|_RM105
= Dokumentumok [ LED-villogtatas.bas
=] Képek MGLM-03_SCH.pdf
* Letdltések ‘;“‘; Micromite_GP5_LoRa_Mote_5V13.bas
I B Videdk Micromite_LoRaEME_tévolsag-teszter. pdf
J’ Zene Micromite-LoRa-Mote_GPS-Sensor-Multicast_Specification-3V10.pdf

= Range_Tester_for_LoRaWAN_and _LoRaEMB_Metworks.pdf
‘i Helyi lemez (C:)

Nézzik meg az MM Edit programszerkesztés, programletéltés és hibakeresés folyamatat!

Micromite GPS LoRa MOTE HW/SW felépitése

A Micromite GPS LoRa MOTE kapcsolasi rajza
A Micromite GPS LoRa MOTE mikoddési leirdsa



file:///C:/LoRaWAN-Workshop/Beszallitoi-eloadasok/7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE
file:///C:/LoRaWAN-Workshop/Beszallitoi-eloadasok/7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE/MGLM-03_SCH.pdf
file:///C:/LoRaWAN-Workshop/Beszallitoi-eloadasok/7_Micromite_GPS_LoRa_MOTE/Micromite-LoRa-Mote_GPS-Sensor-Multicast_Specification-5V10.pdf
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Inicializal as

]

5 masodpercig nyitott
szervizmenu

igen

Szenzor méd Viszalépés GPS médba?

Valtas szenzor médba

nem nem

igen

Valtis multicast médba? Multicast méd

Visszalépés GPS médba?

- Micromite GPS LoRa MOTE: Szerviz meni
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File Edit Options Macro

| =l@s[o] o mle| [«[=

Hacrol HacroZ Hacro3 Macrod Hacros Macroe Hacro7? Hacrog

RN LS
Micromite S5.0503

Micromite GPFS5 LoRa Mote 5wl3 24-04-2022 12:32:35

ok

EN2483 1.0.5 Oct 31 2018 15:06:52

Five second window allows service functions

CE/LF to set ENZ483, 'PT' PassThrough mode
c to set LoRaWaAN channels

a appeul setting

r or g to toggle red or green leds

t to read temperature

v to read kbattery wvoltage

to check push button with LEDR

or 4 to read external CO2 sensors

to read external S5M1134 sensor

to read extermal THO6 temperature and humidity sensor
to check L& GPS/GHSS receiver

LoRa modulation measurement

ping pong PF2P range tester

range tester for LoRaEMB

Mmoo W T

]

Micromite GPS LoRa MOTE: GPS/Szenzor/Multicast izemmaddok attekintése

GPS méd: DRO/DR6 vaéltakozva, 15masodperc — 270masodperc bekuildési gyakorisaggal
Downlink paraméterezés: GPS formatum, uplink gyakorisag,

Uzemmad valtoztatdsa: nyomégombbal, downlink tizenettel

Szenzor mod: ADR, 1perc-4.56ra bekildési gyakorisaggal
Downlink paraméterezés: uplink gyakorisag, GPS-légnyomas magassag mérések
Uzemmad valtoztatdsa: nyomdgombbal, downlink tizenettel

Multicast mdéd: C osztdlyd RGB vezérlés egyedi és csoportcimzésl downlink Gizenetekkel
Vezérlés visszaigazolas uplink Gzenetekkel

Uzemmad valtoztatdsa: nyomégombbal, downlink tizenettel

Soros monitor (Micromite chat) és LORIOT haldzati forgalom egyiittes vizsgalata
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- Sajat LoRaWAN szenzor fejlesztés segitése, néhdny szubrutin bemutatasa

A: LoRaWAN-Csatorna nyitas paramétereinek az inicializalasa és felhasznalasa
Inicializalas a CMD2RN_LoRaWANIni(i) tomb 44 darab paraméterének a beallitasaval:

132 DaTA "

133 DaTA
134  DATA
135  DATA
136  DATA
137  para
138 para
139  para
140  para
141  para
142  para
143  DaTA
144  DATA g

145 FOR 0 |_LoRaWANini$(i): NEXT i

Felhasznalas soran a szervizmen ,,c” csatornaparaméterek beallitasakor a programrész az RN

modul soros vonaldra egyenként elkildi a tdmb elemeiben 1évé parancsokat:
211 FOR i=0 TO 43

212 | PRINT #1,CMD2RN_LoRaWANini$ (i) :COMITXEmpty
213 { ? CMDZRN_LoRaWANiniS (i) 'DEBUG
214 | WaltsTillRNAnswers

215 NEXT i

B: Az RN2483 UART kezelése Micromite-tal. Alapértelmezett RN2483 baudrate 57600. A
Micromite RC oszcillator 24C h6mérsékleten kalibralt 0.5% pontossaggal, de a hémérséklet drift
2.5%-nal nagyobb drajel pontatlansaggal is parosulhat alacsony és magas kornyezeti
hémérsékleteken, aminek hatasara a kvarc oszcillatort hasznalé RN2483 soros portjaval
elveszitheti a kommunikaciét. Ez megengedhetetlen, és feltétleniil meg kell akadalyozni. Az
RN2483 képes auto-boadrate haszndlatara, ami lehet6vé teszi, hogy alkalmazkodjon a Micromite
pontatlan RC oszcillatorahoz. Az alacsony fogyasztas biztositasahoz a GPS és Szenzor
izemmoaddokban az elektronika minden része hosszabb-révidebb ideig alvé allapotu. Ezekbdl
ébredve a Micromite elegend&en hosszu nullértékl pulzussal auto-boadrate feltételt kényszerit
az RN2483 soros vonaldn, majd az elsé karakterként kildott ,U” betdvel, a 0x55H karakterrel a
sajat sebességéhez szinkronizdlja az RN modult:
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170 PIN(TX1)=0 : SETPIN TX1l,DOUT : PAUSE Z0
171 PIN(TX1)=1 : PAUSE 1

172 SETPIN TX1,O0FF

173 OPEN "COM1:57600" &s #1

174 xS=INPUTS (25
175 PRINT #1,"Usys reset™:COMITXEmpty
176 WaitsTillRNAnswers

177 IF x5="ck" THEN WaitsTillRNAnswers
178 GPSONM

A programrészletben a 0-értékd pulzus ideje 20msec. A Micromite 57600 baud sebességgel
indul, és az els6 karaktersorozat végén a COM1TXEmpty rutinnal vdrja meg a sajat TX-bufferének
a kitirtilését, mielStt ratér az RN modul valaszainak a megvardasara.

C: PassThrough szubrutin és hasznalata:

R R R
1473 SUB PT ' Consol to RN Module PassThrough for debugging
1474 ? "RN2483 manual set till *C or ' itr "

1475 DO

1476 | IF NOT EOF (#0) THEN

1477 LINE INPUT x$

1478 IF x5="quit" THEN END SUB

1479 PRINT #1,x5

1480 | END IF

1481 { IF NOT EOF(#1) THEN

1482 LINE INPUT #1,xS$

1483 ? x5

1484 {1 yS=INPUTS (1, #1)

1485 | END IF

1486 LCOP

TAB7

A Micromite GPS LoRa MOTE konzolja a ,,PT” parancsat figyeli és annak hatasara a kovetkez6
uplink elkildése helyett a Micromite chat ablakba (chat) kapcsolja az RN modul sorosportjat a
,PT” szubrutinnal. A kézi vezérléssel konfigurdlhatjuk a modult vagy LoORaWAN paramétereit
lekérdezhetjik, mdédosithatjuk. A szubrutint a ,,quit” széval fejezhetjiik be, amikoris a Micromite
GPS LoRa MOTE folytatja automatikus mikodését.

- Halézati mérések és RN2483 sorozatprogramozas (aktivalasi kulcsok programozdsa)
Nem célszer(i a szenzor miikodése soran a kulcsok atkiildése az RN2483 szamara, mert az
kénnyen megfigyelhet6k és eltarolhatdk. Azutan klon szenzorokkal megzavarhatéva valik a
LoRaWAN halézati mikddés. A szenzor formverétél fiiggetlen megoldast célszer( késziteni. Az
ABP és OTAA sorozatprogramozasara olyan mintaprogramokat adunk a Micromite GPS LoRa
MOTE-hoz, ami lehet6évé tesz 100db célkésziilék részére kulcsok generaldsat és tarolasat, majd
bulk-import fajlba masolasat:

< v 4 | % Beszallitoi-eloadasok > 7_Micromite_GPS_LoRa MOTE » Micromite-Bulk-Programmer v o
A Neév Médositas dituma
o Gyors elérés )
[ RN2483-ABP_config_Tv.bas
f& ChipCAD Elektronikai Disztribicio Kit T2 RN2482-OTAA_config_1v0.bas

12


https://www.chipcad.hu/hu/news/2019/m%C3%A1jus/micromite-gps-lora-mote-hlzati-mrsekre-s-soro--1275

ChipCAD LoRaWAN
)
MicROCHE Workshop 2. nap mﬂr

Regional Training Centers

LoRaWAN Szenzor Fejlesztési Gyakorlatok

3. WLR089 modul és WLR089 XPlain board fejlesztgje

WLR089 modul felépitése, RN2483-modullal 6sszehasonlitas:

Modul felépités tovabbi informacié
RN2483 SX1276 LoRa/SFK radio
' 8 bites PIC18LF46K22 mikrovezérld, 64k Flash, 4k RAM  Microchip
+ 1k EEPROM ) B ChIECAD
Soros parancsértelmezd
WLR089 ATSAMR34 System In Package tok
SAML21 Cortex MO, 32bit mikrovezérlé 256k Flash, Microchip
: 40K RAM, kénrlyen szeEeIhetS SMT modul ChipCAD
s Soros parancsértelmezé (RN Parser)

'WLR089UD

Microchip LoRa Stack C kényvtar szenzoralkalmazasok
fejlesztéshez

WLR089 XPlain: Debugger és arammérd funkcidkkal
WLRO089 RN Parser bemutatas: Workshop elsé nap, 22. oldal

2019_EU_Masters-23080 LoRa workshop anyaganak a bemutatdsa

A gyakorlat sordn a WLR089 Xplain fejleszt6eszkdzt hasznaljuk a Microchip 2019-es Masters tananyaganak
segitségével. Lab Manual

Szoftveres el6késziiletek: (Lab Manual Appendix B, 91. oldal)

- Advanced Software Framwork v3.46 (friss Microchip Studio tartalmazza vagy Tools/Extensions
and Updates filon lehet telepiteni)

A gyakorlat soran a tananyag ATSAMR34-re hivatkozik, de a programfutdst WLR089 panelen fogjuk vizsgalni.
A gyakorlat kezdetén a mar megismert RN2483 utasitaskészletének és a github-rdl letélthetd (most

lokdlisan) RN_Parser program hasznalatdval kiolvassuk a HWEUI azonositét és a BP1 LORIOT szerverben
létrehozzuk az eszkdz OTAA kulcsait.

Az aldbbi formatumra kell atalakitani a LORIOT kulcsokat: (sys get hweui)

DevEui 8FC9CAFEFF1BEBEA >

0x8F, 0xC9, 0xC4, OxFE, OxFF, Ox1B, OxEB, OXEA

AppEui(JoinEUI) BE0100000000006D ->

OxBE, 0x01, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x00, 0x6D

AppKey 87C9022B2EFCB5028D2E2E0437693A05 >

0x87, 0xC9, 0x02, 0x2B, Ox2E, OxFC, 0xB5, 0x02, 0x8D, Ox2E, Ox2E, 0x04, 0x37, 0x69, 0x3A, 0x05

A gyakorlat hibamentes, m(ikodé forrasai az alabbi mappdban talalhatdak.
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